if ! test -e "JTINTORE_SOCIB_Marine_Robotics_V1_LR.pdf" ; then 
echo "downloading JTINTORE_SOCIB_Marine_Robotics_V1_LR.pdf (67.55 MB)";
touch "JTINTORE_SOCIB_Marine_Robotics_V1_LR.pdf.tmp";
curl --progress-bar -k  -o  "JTINTORE_SOCIB_Marine_Robotics_V1_LR.pdf.tmp" "http://repository.socib.es/repository/entry/get/JTINTORE_SOCIB_Marine_Robotics_V1_LR.pdf?entryid=5f5d7efa-49ff-4fad-9a24-82aad5af983b";
if [[ $? != 0 ]] ; then
echo "file download failed for JTINTORE_SOCIB_Marine_Robotics_V1_LR.pdf";
exit $?
fi
mv "JTINTORE_SOCIB_Marine_Robotics_V1_LR.pdf.tmp" "JTINTORE_SOCIB_Marine_Robotics_V1_LR.pdf";
else
echo "File JTINTORE_SOCIB_Marine_Robotics_V1_LR.pdf already exists";
fi

